
waagrecht:   v x=v0     (konstante Geschwindigkeit)
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   eingesetzt wurde

Ablenkwinkel:

             tan=
v y
v x
=
U A

d
⋅q
m
⋅ l
v0

2

tan= 1300V
0,054m

⋅1,76⋅1011 C
kg
⋅ 0,10m

3,25⋅107m
s


2=0,40

           →   =22°

   

x

y
v

l

v x

v y



